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parts 26, 27 which can be clamped together or detached and which 
can be positively fixed via end teeth. As a result, oblique working of 
workpieces (18) is possible (Fig. 2). 
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das an den SSulen (15) relativ zur FuBplatte (14) hdhenverstellbar 
gehalten ist,und mit einer Schwenkeinrichtung (21), mittels der das 
Antriebsaggregat (11) um eine quer zu seiner LSngsmittelachse 
(23) gerichtete Schwenkachse (22) schwenkverstellbar ist, dadurch 
gekennzeichnet, dafi die Schwenkeinrichtung (21) zwischen den 
SSulen (15) einerseits und der FuSplatte (14; 1 14) andererseits 
angeordnet ist und mittels dieser das Antriebsaggregat (1 1 ; 1 1 1 ) 
und die Fuliplatte (14; 1 14) relativ zueinander um die 
Schwenkachse (22) schwenkverstellbar sind. 
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(S) Handoberfrase. 



<gh Eine Handoberfrase (11) mit einer mlt parallelen Saulen (15) versehenen Fufcplatte (14) sowie einem 
W Antriebsaggregat (11), das an den Saulen(15) relativ zur Fuaplatte (14) hohenverstellbar gehalten et, ist 
mit einer Schwenkeinrichtung (21) versehen, mittels der das Antriebsaggregat (11) urn eine quer zu 
seiner Langsmittelachse (23) gerichtete Schwenkachse (22) schwenkverstellbar und feststellbar ist Die 
Schwenkeinrichtung (21) ist zwischen den Saulen (15) einerseits und der FuBplatte (14) andererseits 
angeondnet und weist je Saule (15) ein Schwenkgelenk (25) auf, das aus zwei miteinander zusammen- 
spannbaren bzw. Idsbaren Gelenkteilen 26, 27 besteht, die formschlussig uber Stirnz§hne fixierbar sind. 
Dadurch sind Schragbearbeitungen von Werkstucken (18) mdglich (Fig. 2). 
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Stand derTechnik 

Die Erfindung geht aus von einer Handoberfrise nach dem gattungsbildenden Oberbegriff des Hauptarv 
spruchs. Es ist eine Handoberfrise dieser Art bekannt (EP-OS 145 872), die mit einer als Zusatzelement 

5 anbringbaren Schwenkeinrichtung ausgestattet ist und ein Werkzeug nach Art eines Hobelkopfes aufweist. Die 
Schwenkeinrichtung weist eine zusitzliche Befestigungsplatte auf, die ortsfest befestig bar ist und beidseitige 
Schwenksegmente trigt mit darin befindlichen Bogennuten. Diese Befestigungsplatte wird Ober eine eine 
Schwenkachse bildende Stange an der Fuhrungsplatte der Handoberfrise angebracht In Abstand von dieser 
Stange ist die FuBplatte von einer weiteren Stange durchsetzt, deren Enden in die Bogennuten der Schwenk- 

10 segmente eingreifen und uber Distanzhulsen und Wemmhebel festklemmbar sind. Mittels dieser Schwenkein- 
richtung ist die komplette Handoberfrise mit Fuaplatte und Antriebsaggregat unter Beibehaitung der zuein- 
ander rechtwinWigen Ausrichtung urn die eine Schwenkachse bildende Stange der Befestigungsplatte 
schwenkbar. Eine solche, ein Zusatzbauteil dar stellende Schwenkeinrichtung ist aufwendig und teuer. AuBer- 
dem verschwindet ein Teil des Werkzeugs jenseits der FuBplatte, so daft insbesondere kurze bzw. dunne Werk- 

15 zeuge nicht mehr oder nur noch teilweise zum Eingriff in das Werkstuck kommen. Ziel der Erfindung ist es, 
eine Handoberfrise mit einer einfachen, kostengunstigen Schwenkeinrichtung zu versorgen, die kein zusitz- 
liches, bedarfsweise anzubringendes bauteil ist. 

Vorteile der Erfindung 

20 

Bei der erfindungsgemiBen Handoberfrise mit den kennzeichnenden Merkmalen des Hauptanspruchs ist 
eine Handoberfrise geschaffen, die eine eirrfache, kostengunstige und in die Handoberfrise integrierte 
Schwenkeinrichtung aufweist, welche zwischen den Saulen einerseits und der FuBplatte andererseits enthal- 
ten isL Auf diese Weise sind das Antriebsaggregat und die FuBplatte relativ zueinander urn die Schwenkachse 

25 schwenkverstellbar und feststellbar. Wird die Schwenkeinrichtung nicht benutzt, erfolgt die Einstellung der 
Relativlage so, daft die Lingsmittelachse des An triebsaggregats rechtwinWig zur FuBplatte verliuft. Ist hin- 
gegen eine Schrigbearbeitung gewunscht, so wird durch relatives Schwenken diese Schwenklage hergestellt 
und gesichert, bei der die Lingsmittelachse des Antriebsaggregats schrig zur Ebene der FuBplatte verliuft. 
Die Schwenkeinrichtung ist einfach, kostengunstig, platzsparend und leicht. Sie ermoglicht mittels des im 

30 Antriebsaggregat einspannbaren jeweiligen Werkzeuges eine Bearbeitung schrig zur Werkstijck-oberfliche, 
z. B. eine Nutbearbeitung, Kantenbearbeitung od. dgl.. Die Schwenkeinrichtung hat dabei den Vorteil, daB die 
mogliche Eingriffetiefe des eingespannten Werkzeugs im Werkstuck nicht verringert wird. 

Durch die in den Unteranspruchen aufgefuhrten MaBnahmen sind vorteilhafte Weiterbildungen und Ver- 
besserungen der im Hauptanspruch angegebenen Handoberfrise mdglich. Weitere Einzelheiten und Vorteile 

35 der Erfindung ergeben sich aus der nachfolgenden Beschreibung. 

Zeichnung 

Ausfuhrungsbeipiele der Erfindung sind nachfblgend anhand derZeichnungen niher erliutert Eszeigen: 
40 Fig. 1 eine schematische, teilweise geschnittene Ansicht einer Handoberfrise gemiB einem ersten Aus- 
fuhrungsbeispiel, 

Fig. 2 einen schematischen Schnitt mit teilweiser Seitenansicht entiang der Linie INI in Fig.1, 
Fig. 3 und 4 jeweils eine Stirnansicht eines Gelenkteiles eines Schwenkgelenks der Handoberfrise, 
Fig. 5 eine schematische Seitenansicht mit teilweisem Schnitt etwa entsprechend Fig. 2 einer Hando6er- 
45 frise gemiB einem zweiten Ausfuhrungs-beispiel. 

Beschreibung der Ausfuhrungsbeispiele 

In Fig. 1-4 ist ein erstes Ausfuhrungsbeispiel einer Handoberfrise 10 gezeigt, die aus einem Antriebsag- 
50 gregat 11 mit Handgriff 12 am Motorgehiuse 13 und einer z. B. etwa rahmenfSrmigen FuBplatte 14 besteht. 
Das Antriebsaggregat 1 1 ist in ublicher Weise an zwei zueinander parallelen und in Abstand voneinander ange- 
ordneten Siulen 15,die an der FuBplatte 14 befestigt sind, relativ zur FuBplatte 14 hdhen verstellbar gehalten. 
Die FuBplatte 14 enthilt fur den Durchgriff des Werkzeuges 16, insbesondere Frisers, eine Offnung 17, die 
ausreichend groB dimensioniert ist. In Fig.2 ist schematisch ein Werkstuck 18, z. B. eine Holzplatte, gezeigt, 
55 an der mittels Schraubzwinge 1 9 eine Fuhrungsschiene 20 losbar befestigt ist, entiang der die Handober frise 

10 mit der zugewandten Seite der FuBplatte 14 bewegt und dadurch gefuhrt werden kann. 

Die Handoberfrise 1 0 weist auBerdem eine Schwenkeinrichtung 21 auf, mittels der das Antriebsaggregat 

11 urn eine Schwenk achse 22, die quer zur Lingsmittelachse 23 des Antriebs aggregats 11 gerichtet ist, 
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schwenkverstellbar und fest stellbar ist 

Die Schwenkeinrichtung 21 ist zwischen den beiden S§ulen 15 einerseits und der Fuftplatte 15 anderer- 
seits angeordnet Mittels dleser Schwenkeinrichtung 21 sind somit das An triebsaggregat 1 1 und die Fuftplatte 
14 relativ zueinander um die Schwenkachse 22 schwenkverstellbar und feststellbar. Dies bedeutet, daft in der 

5 in Fig. 1 und 2 gezeigten Schwenk stellung die Fuftplatte 14 auf dem Werkstuck 18 nach wie vor aufliegt und 
bei horizontaler Abstutzung des Werkstucks 1 8 wie dieses horizontal verlauft, wihrend das Antriebsaggregat 
11 mit seiner LSngsmitteiachse 23 in Bezug auf die Abstutz-ebene der Fuftplatte 14 schrfig verliuft und mit 
dieser bei der Einstellung gemSB Fig. 2 einen mit a bezeichneten spitzen Winkel einschlieftt Die Gr5fte des 
Winkels a ist vom Benutzer dem Bedarf entsprechend einstellbar. Diese besondere Ausbildung der Schwenk- 

10 einrichtung 21 macht es mdglich, unter dem Winkel a schrfig zur Oberflache des Werkstuckes 18 gerichtete 
Nuten 24 zu erzeugen, die beim Entlangfuhren langs der Fuhrungsschiene 20 parallel zu dieser verlaufen. Der- 
artige schrSge Nuten 24 werden z. B. deswegen in Holzplatten eingearbeitet, um z. B. einen Fuftschemel mit 
abgespreizten Seitenteilen in einfacher Weise herstellen zu kdnnen. Die Schwenkeinrichtung 21 ermdglicht 
also Frasarbeiten mit schrag zur Oberfliche des Werkstuckes 18 gerichtetem Werkzeug 16. Dieses kann z. 

15 B. aus einem einfachen Nutfraser bestehen. Damit hergestellte schrage Nuten ermoglichen die leichte Her- 
stellung nicht rechtwinMiger Nutverbindungen zweier Platten, wie sie z. B. im Fensterbau, Modell bau od. dgl. 
bendtigt werden. Auch Federnuten lassen sich leicht in jeder Winkellage anbringen, ohne das Werkzeug 16, 
insbesondere den Fraser, wechseln zu mussen. Es versteht sich, daft als Werkzeug 1 6 verschiedenartige zum 
Einsatz kommen konnen. So sind z. B. Formfriswerkzeuge, z. B. V-Nutfraser, Hohlkehlfriser od. dgl. einsetz- 

20 bar, da bei geandertem Eingriffswinkel andere Nutformen erzeugbar sind. Auf diese Weise lassen sich z. B. 
Zierleisten mit beliebigem Profilquerschnitt herstellen. Die Restauration von antiken GegensSnden, z. B. 
MSbeln, ist ebenfalls ermoglicht, auch wenn ein speziell passender Formfraser ais Werkzeug z. B. nicht (mehr) 
vorhanden ist. Von Vorteil ist auch, daft sich geschlossene Gratnuten mit einem einfachen Nutfraser als Werk- 
zeug 16 herstellen lassen. 

25 Nachfolgend sind Einzelheiten der Schwenkeinrichtung 21 eriautert. Wie Fig. 1 und 2 zeigen, ver!§uft die 
Schwenk achse 22 der Schwenkeinrichtung 21 durch die LSngsmittelachse 23 des Antriebsaggregats 1 1 bzw. 
des Werkzeugs 16. 

Die Schwenkeinrichtung 21 weist fur jede Saule 1 5 ein Schwenk gelenk 25 auf, wobei die beiden Schwenk- 
gelenke gleichartig gestaltet sind. Beim gezeigten Ausfuhrungsbeispiel befindet sich das jeweilige Schwenk- 

30 gelenk 25 am jeweiligen, an der Fuftplatte 14 angreifenden Ende der zugeordneten SSule 15. Jedes Schwenk- 
gelenk 25 weist zwei Gelenkteile 26 und 27 auf, die als gleichartig ausgebildete Gelenkhalften gestaltet sind. 
Der eine Gelenkteil 26 befindet sich am Ende der Saule 1 5 und ist mit dieser einstuckig. Oer andere Gelenkteil 
27 befindet sich an der Fuftplatte 14 und ist mit dieser ein stuckig. Oer Querschnitt jedes Gelenkteils 26, 27 
betr§gt in Achsrichtung des Gelenks gesehen etwa die HSIfte des Querschnitts der S3ule 15, was fur beide 

35 Gelenkteile 26 und 27 gleichermaften gilt. Beide Gelenkteile 26 und 27 sind in H6he der Schwenkachse 22 
schwenkverstellbar und feststellbar. Sie greifen kraft- und/oder formschlussig aneinander an und sichern auf 
diese Weise die jeweiis ein gestellte Schwenklage. Beim gezeigten Ausfuhrungsbeispiel weisen die Gelenkteile 
26, 27 Scheiben auf. Sie sind in Richtung der Schwenkachse 22 schwenkbeweglich verbunden und zur Siche- 
rung der eingestellten Schwenklage zusammen spannbar. An den miteinander in Beruhrung stehenden Fli- 

40 chen weisen beide scheibenformige Gelenkteile 26 und 27 jeweiis formschlussig ineinandergreifende Vor- 
sprunge 28 bzw. 29 auf, die bei diesem Ausfuhrungsbeispiel als ineinandergreifende Zahne und dabei insbe- 
sondere als axial gerichtete Stirn zihne ausgebildet sind. 

Die Verbindung beider Gelenkteile 26 und 27 jedes Schwenk gelenkes 25 erfolgt mittels eines Spannele- 
mentes 30, das in Richtung der Schwenkachse 22 veriSuft und I6sbar bzw. festspannbar ist. Das Spannelement 

45 30 besteht beim ersten Ausfuhrungsbeispiel aus einer Schraube, die z. B. in eine im einen Gelenkteil 27 ent- 
haltene Gewindebohrung eingeschraubt wird und die mit Spiel eine im anderen Gelenkteil 26 enthaltene Boh- 
rung durchsetzt, so daft beim Festziehen dieses Spannelementes 30 die Gelenkteile 26 und 27 in Richtung 
der Schwenkachse 22 fest zusammengespannt werden, wobei die Vorsprunge 28 bzw. 29 beider formschlussig 
inein- andergreifen und die eingestellte Schwenklage und somit den eingestellten Winkel a sichern. Durch die 

so Ausbildung der Gelenkteile 26 und 27 als Scheiben ergeben sich relativ grofte Flachen und somit grofte Vor- 
sprunge 28, 29, die hier als axial gerichtete Stirnzahne ausgebildet sind, so daft jedes Schwenkgelenk 25 groft- 
flSchip formschlussig in der jeweiligen Schwenklage festlegbar ist und dadurch eine starre Kopplung zwischen 
der Fuftplatte 14 einerseits und dem Antriebsaggregat 11 andererseits gewShrleistet ist Der Durchmesserder 
Scheiben 26, 27 entspricht etwa dem Querschnitt einer Siule 15, kann aber bei schweren Antriebsaggregaten 

55 auch grofter sein. Soli die eingestellte Schwenklage verhindert werden, so wird jedes Spannelement 30 zumin- 
dest soweit gel6st, daft der form schlussige Eingrrff der Vorsprunge 28, 29 durch Relatrwerschiebung vonein- 
ander weg aufgehoben und eine neue Schwenklage eingestellt werden kann, die durch Festziehen der Spann 
elemente 30 wieder gesichert wird. Es versteht sich, daft als Spannelemente 30 die verschiedensten gSngigen 
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Mittel zum Einsatz kommen konnen. 

Bei dem in Fig 5 gezeigten zweiten AusfOhrungsbeispiel sind fOr die Telle, die dem ersten Ausfuhiungs- 
beispiel entsprechen. urn 100 grfiBere Bezugszeichen verwendet so daB dadurch zur Vermeidung unnfitfcer 
Wiederhdungen auf die Beschreibung des ersten AusfGhrungsbeispieles Bezug genommen ist Beim zweiten 
AusfOhrungsbeispiel in Fig. 5 sind die Spannelemente 130 jedes Schwenkgelenks 125 mittels eines aHen 
oemeinsamen, von Hand schwenkbaren Betibgungsgliedes 131 drehfest miteinander verounden. Das Beta- 
Sgungsglied 131 ist als BOgel 132 ausgebildet Ober den BOgel 132 sind beide Schwenkgelenke 125 zur 
^hwenkfreigabe losbar und zum Fixieren in der eingestellten SchwenWage festziehbar. Der Bugel 132 liegt 
in der Fixierstellung, in der die SchwenWage fixiert ist und die in Fig. 5 gezeigt ist, auf der FuBplatte 114 auf. 
Zum L6sen der Schwenkgelenke 125 fur die Schwenkfreigabe ist der BOgel 132 von Hand in R.chtung zum 
Antriebsaggregat 1 1 1 hin hochschwenkbar. Das Spannelement 130 kann auch hier aus einer Schraube, emern 
SpannbolzenoderinsbesondereeinemGewindestiftod.dgl.bestehen. 

Bei einem anderen. nicht gezeigten AusfOhrungsbeispiel befindet sich das Schwenkgelenk je Saule 15 in 
Abstand von der FuBplatte 14 und oberhalb dieser, wobei jede Saule 15 dann durch das Schwenkgelenk in 
zwei schwenkverstellbare SiulenteBe unterteilt ist 

Bei einem anderen, ebenfalls nicht gezeigten AusfOhrungs beispiel weisen die Gelenkte.le 26 und 27 jedes 
Schwenkgelenks 25 an den miteinander in Beruhning stehenden Flachen Rauhigkeiten auf. z. B. OberflSchen- 
rauhigkerten, Reibbelige od. dgl.. die den ReibungsschluB bei festgezogenem Spannelement 30 erhohen 

Bei einem anderen, ebenfalls nicht gezeigten AusfOhrungs beispiel sind die an den beiden Gelenkteilen 
26 und 27 jedes Schwenkgelenkes 25 vorgesehenen Vorsprunge, die zur Fixierung der SchwenWage fomv 
schlussig ineinandergreifen. als ineinandergreifende ZShne und hierbei als radial gerichtete Umfangszahne, 
ausgebildet. Diese radial gerichteten Umfangszahne sitzen dann an ineinandergreifenden Urn fangssegmen- 
tenbeiderGelenkteile26,27.diekoaxialzueinanderangeordnetsind. 

Es versteht sich, daB als Schwenkgelenke 25 bzw. 125 auch anders gestaltete Gelenke im Rahmen der 
Erfindung liegen. 

PatentansprQche 

1 Handoberfrase. mit einer mit parallelen Saulen (15) versehenen FuBplatte (14) sowie einem Antriebsag- 
gregat (11) das an den Saulen (15) relativ zur FuBplatte (14) hShenverstellbar gehalten ist,und mit einer 
Schwenkeinrichtung (21), mittels der das Antriebsaggregat (1 1) urn eine querzu seiner Langsmittelachse 
(23) gerichtete Schwenkachse (22) schwenkverstellbar ist. dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenk- 
einrichtung (21) zwischen den SSulen (15) einerseits und der FuBplatte (14; 1 14) andererseite angeordnet 
ist und mittels dieser das Antriebsaggregat (11; 111) und die FuBplatte (14; 114) relativ zueinander urn 
die Schwenkachse (22) schwenkverstellbar sind. 

2 Handoberfrase nach Anspruch 1 . dadurch gekennzeichnet. daB das Antriebsaggregat (1 1 . 1 1 1) und die 
FuBplatte (14, 114) in einer relativ zueinander gewahlten Winkellage feststellbar sind. 

3 Handoberfrase nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Schwenkachse (22) der 
Schwenkeinrichtung (21) innerhalb der Ebene der Langsmittelachse (23) des Antriebsaggregats (1 1; 1 1 1) 
veriauft 

4. Handoberfrase nach einem der Anspruche 1 -3, dadurch gekennzeichnet, daBdie Schwenkeinrichtung 
(21) je Saule (15) ein Schwenkgelenk (25; 125) aufweist. 

5 Handoberfrase nach Anspruch 4, dadurch ge-kennzelchnet, daB das Schwenkgelenk je Siule (15) in 
Abstand von der FuBplatte (14. 114) vorgesehen ist und die Siule (15) in zwei schwenkverstellbare Sau- 
lenteile unterteilt. 

6 Handoberfrase nach einem der Anspruche 1 -4. dadurch gekennzeichnet. daBdie Schwenkeinrichtung 
(21) an jedem an der FuBplatte (14; 114) angreifenden Ende jeder Siule (15)unmittelbar Ober der FuB- 
platte ein Schwenkgelenk (25, 125) aufweist 

7 Handoberfrase nach einem der anspruche 4 - 6, dadurch gekennzeichnet, daB jedes Schwenkgelenk 
(25- 125) zwei relenkteile (26, 27). z. B. einen am Saulenende befindlichen Gelenkteil (26) und emen an 
derVuBplatte (14;114) befindlichen Gelenkteil (27). aufweist die miteinander schwenkverstellbar sind. 
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8. Handoberfrise nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Gelenkteil (26, 27) als Gelenk- 
hfiffte ausgebildet ist und die beiden Gelenkhilften jedes Schwenkgelenks (25,125) zumindest im wesent- 
lichen gleichartip ausgebildet sind. 

9. Handoberfrise nach Anspruch 7 Oder 8, dadurch geken nzeichnet, daB der Querschnitt jedes Gelenkteils 
(26, 27) eines jeden Schwenkgelenks (25; 125) etwa dem Querschnitt einer Siule (15) entspricht 

10. Handoberfrise nach einem der Anspruche 7 - 9 V dadurch geken nzeichnet, daB der eine Gelenkteil (26) 
einstuckig mit der Siule (1 5) und der andere Gelenkteil (27) einstuckig mit der FuBplatte (14; 1 14) ist. 

11. Handoberfrise nach einem der Anspruche 4 -10, dadurch gekennzeichnet, daB die Gelenkteile (26, 27), 
insbesondere Gelenkhalften, jedes Schwenkgelenks (25; 125) kraft- und/oderformschlussig aneinander 
angreifen und so die eingesteilte Schwenklage sichem. 

12. Handoberfrise nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, daB die Gelenkteile (26, 27) jedes 
Schwenkgelenks (25; 125) Scheiben aufweisen, die in Richtung der Schwenkachse (22) schwenkbeweg- 
lich verbunden und zur Sicherung der eingestellten Schwenklage zusammenspannbar sind. 

13. Handoberfrise nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, daB die Scheiben den Reibungsschluff an 
den miteinander in Beruhrung stehenden Flichen erhdhende Rauhigkeiten aufweisen, z. B. Oberflichen- 
rauhigkeiten, Reibbelige od. dgl.. 

14. Handoberfrise nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, daB die Gelenkteile (26, 27), insbesondere 
Scheiben, an den miteinander in Beruhrung stehenden Flichen formschlussig ineinandergrerfende Vor- 
sprunge (28, 29) aufweisen. 

15. Handoberfrise nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet daB die Vorsprunge (28, 29 ) als inein- 
andergreifende Zahne, insbesondere axial gerichtete Stimzihne Oder radial gerichtete Umfangszihne, 
ausgebildet sind. 

16. Handoberfrise nach Anspruch 15, dadurch gekennzeichnet, daB die radial gerichteten Umgangszahne 
an ineinandergreifenden Umfangssegmenten angeordnet sind, die zueinander koaxial verlaufen. 

17. Handoberfrise nach einem der Anspruche 12-16, dadurch gekennzeichnet, daB die Verbindung beider 
Gelenkteile (26, 27) jedes Schwenkgelenks (25; 125) mittels eines in Richtung der Schwenkachse (22) 
verlaufenden Idsbaren Spanneiements (30; 130) erfolgt. 

18. Handoberfrise nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daB das Spannetement (30; 130) als 
Spannbolzen, z. B. Schraube, Gewindestift od. dgl., ausgebildet ist 

19. Handoberfrise nach Anspruch 18, dadurch gekennzeichnet, daB die Spannelemente (130) aller 
Schwenkgelenke (125) mittels eines alien gemeinsamen, von Hand schwenkbaren Betitigungsgliedes 
(131) drehfest miteinander verbunden und uber dieses zur Schwenkfreigabe der Schwenkgelenke (125) 
Idsbar bzw. zum Fixieren der eingestellten Schwenklage festziehbar sind. 

20. Handoberfrise nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, daB das Betatigungsglied (131) aus einem 
Bugel (132) gebildet ist. 

21. Handoberfrise nach Anspruch 19 oder 20, dadurch gekennzeichnet, daB das Betitigungsglied (131), 
insbesondere der Bugel (132), in der Fixierstellung auf der FuBplatte (1 14) aufliegt und zum Losen in Rich- 
tung zum Antriebsaggregat (111) hochschwenkbar ist. 
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